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Disefo y desarrollo de un prototipo de robot
terrestre TOBEN para la recoleccion y monitoreo de

microplasticos en la arena contra la contaminacion
costera

El proyecto propone una solucion tecnoldgica para la recoleccién de muestras de microplasticos en un am-
biente costero a través del disefio, desarrollo e implementacién de un robot terrestre TOBEN. El prototipo
integra un sistema de locomocion mediante orugas, para un mejor desplazamiento en superficies arenosas; un
mecanismo de transporte de arena; un tamizador con un mecanismo biela-balancin; y un contenedor destinado
al almacenamiento de las muestras recolectadas. Como resultados esperados, se plantea obtener un prototipo
funcional capaz de desplazarse sobre arena, recolectar y tamizar muestras de manera controlada y almace-
narlas para su posterior analisis. Se espera demostrar la viabilidad del robot TOBEN como una herramienta
de apoyo al muestreo ambiental de microplasticos en zonas costeras, buscando reducir la intervencién manual,

y promover su uso en futuros estudios de monitoreo.
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